19*

§4.2P4audaychodriver WE
A. Loai3 phahénhgpHB-B3C COM —PD
UD j COM
UD  ChiéuquaystepmotorCCW CoM AL
COM  +12V cp
CP XungbuécCP I
A Chanlcta Jack cam stepmotor A
B Chén3 ciiaJack cdm step motor C B__1I &
Chan5cia Jack cam stepmotor AC220 C
Ngudndién — D
AC220 Ngudndién
AC220
o] D
. r = 2
o oa phacim fmg BD-08 THEy HUONGDANSUDUNG
CP o
SA AL
CW CP/SA  Xungbudc Al Chéan lstepmotor . .
SB A2| CWISB Chiéu quaystepmotor A2 Chan 2step motor a N M 1
En B1 En/SC 12GND B1 Chan 3step motor BQ DIEUKH I ENVITR I
SC +5 +12v B2 Chan 4stepmotor
+5 B2] 220V Ngudndién Cl1 Chan 5stepmotor XC2005
c1 220V Nguondién C2 Chén 6stepmotor -
220V Rigourll Ver4.0
Cc2
220V

C.Loai2 pha hénhgpHB-B2H

— C
CW(CP) € w(cP) Xung buécCP
CCW (UP/DN) —| CW(UP/DN)  ChiéuquaystepmotorCW
P,.D __| P,D Reset
COM _| COM +12VInput
AL __| AL Outputcanhbao
A _| A StepmotorA+ (Chan 1 Jack 5 chén)
A | A StepmotorA- (Chéan 2 Jack 5 chan)
B __| B StepmotorB+ (Chéan 3 Jack 5 chan)
B _ | B StepmotorB- (Chén 4 Jack 5 chan) )
AC220V __| AC220V Ngudn dién
AC220V __| AC220V Ngudn dién
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CHUONG I GIOI THIEU CHUNG

§ 1.1ISOLUQCSANPHAM

BodiéukhiénvitriXC2005lahinhthirccaitiéncaaXC2001. Thiétké
dd dugckhaosatkysaocho thich hop voithdi quencuanguoisirdung. Mau
mé, kichthudclipdat,kétciuvacacchircnangdaura/dauvaovanthng nhat
V6iXC2001.Cothém phan két ndi  voiservomotor, tinhiéuinput cua
sensormauthirhaivathémnhiéuphimnhap. Thitutrongcactramdauday  vamauma
van nhu cii.

Cacthongsbcai  dat  dongian,chicanlwul3thongsdthuong  dung.Con
cacthdngsbkhackhongcandiéuchinhthi chovaohéthdng.Mubnthaydoi
thongsd,chicannhaptructiépconsvaconghaytritbangcachdichuyénvi
tri kytu.

May nay ding xungky thuatsé doc lap,nangcao dochinhxaccua tinsd
khiénchomotor kéonguyénli¢u(spindlemotor)chay rat 6n dinh voéitdc do cao.
Noctngthich  hgp voimay haitruc  (motorhai  budchodc double servo
motor).Ngoaira,concéthé ding kiéu diéukhién bang hai sensormauvatruc luu
dong.

Méaytuongthichvginhiéuloaimdy — vacothémé  rongthém  (ma  khéng
canthaydoi).Béntrongmaytichhgp7loaimodulecobanva3modulelya
chonnéncothé kétndivoi nhiduloai maykhac.

§ 1.2PhanmémRigourll o

Rigourlllaténcua  phanmém  ciamdy dieukhién  vitriXC2005.Khiap
dung,Rigourlicothé thay doi va morong.Dayla nguyén tacchungctiaphan
mem.

Pécothé nhandangvatruytim,mdiphiénban déuphaidugcphanbiét theo qui
dinh nhu sau:

RigourllVerl.0. ; .
gou er.0.0 Phanthaydoitngdung

Ohodc dé tréng: phiénbangéc
Sékhéac:baningdyngdachiét, sdhiéudiduchinh
Hiéuchinh théngthuong*

O:phién bangbc

Sdkhéac:sohigudiéu chinh

Sénangcip

Ténphanmém

*Ghi chu:
Hi guchinhthong thirong:Pbi véi nhitngldi hodcnhitng diémkhong hop
lythiviéchiéu chinh khénganh huong déncacchircnangdiéu khién.
Hi guchinh phan g dung: Khi canthiét phai hiéuchinh nhiing ting dung

lgchthisganh huongdén phdi hopcovadiéncua héthong,dan dénthaotéc  sai
vahiéu suatthap.Hinh 5cho biét yéu cau lap dat.

GE1
CE2 GKE1  GEZ
—

Hinh 5 LipditHall sensor

VitriA: Vi tri dao cit mé. Vitribatdaukéoliéu.Phaikéoliduxong trudc khidén
vi trf C. Néu khangmay s& ngung do vuot toc.

VitriB:Vi tri ngungcuatat ca dongtac ngung. Do quan tinhnéntrong
thuCtemaycothengungsauvnrlB 1ucnaydaocat0V1trlcaonhat Bién
truOCCuatlnhleutachbao(Cuamotvalkleumay) tinhiéutachbaodahét thoi  gian
trihodn va bién sau cua chung khong lién quan dén vi tri.

VitriC: V1tr|thapCua daocat.Vitri gi¢i  hancua vigc  kéoli¢u.Bién
trudecuatinhiéudotls. Trongdidukiénchophép, kéoluivitriCtidadé
dugcthoigian ctra s6 kéoliéu daihon vanangcao duochiéusuat.

VitriD:Bién truéc cua tin hiéutach bao (cua mot vai kiéu may),tinhiéu
téchbaodahétthmgiantrlhoanvabiensaUCuachungkhongIienquandén Vi tri.

VitriE:Biénsaucuatinhiéudot 15. Vi tri bt dau kéolui (loai may lui

trudckéosau), qwtrlnhkeolU|phalketthuctruockh|denV1tr1Aket1ep Néu
khéngméyséngungdovuottéc. Biéntrugecuatinhiéuthdi khi (loai méay khong 3
bién kin).

Vitri F: Bién saucua tin higuthoikhi.

§4.1.2Sensorchéngketliéu

Khichonthoi gian= Othimac nhiénkhongsirdungchuc nang nay.Khi
chonthoigian>0thichticnangnayhoatdong. Trongthoigiancaidat,phai
thatinhiéuchongketliéuhon1lanthihéthéngmaihoatdongbinhthuong
dugc.  Néutrongthoigianndy cotinhiéuliéntuc hodc  khéngcétin  hiéu lién
tucthiphai  xem  ladangbiketliéuhay — dangkhdngcoliéu, héthéngcothéty
dongngung.Batluanlamotormattruchodchaitrycthiciingchi dungmot
sensorchdng ket lieudua tinhiéu vé tramC1/C2.
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§3.3Cachdauday ,
Bang 6 Bangdau day

Tram Gidithich

Al Tiép diém thudng mé motor chinh

A2 Tiép diém thudng mé motor chinh

A3 AC220V, L

A4 AC220V,N

A5 Tiep dat. Néu thanmay chua tiép dat thi dé trong.

Ab +24V
AT ov
A8 ov
A9 +12V
Al0 +12V

B1 Tin hiéu ra c0i,ndi véi dau duong cua coi. Bau+12V.

B2 Du phong

B3 Outputddt 16.Dongdien< 1 A,

B4 Outputchuyénbgisd2 (hoac thoikhi).Dong dien<<1A.

B5 Outputchuyénbgisol(hoidc thoikhi).Dong dien<<1A.

B6 Outputtach bao.Dongdién<<1A.

B7 Outputxoatinhiéumotor?.

B8 Outputxoatinhiéumotorl.

B9 CCW.Outputtinhhiéuchiéuquaystepmotor/servomotor.

B10 CP2.Outputtinhiéuxungstepmotor/servomotor.

B11 CP1.Outputtinhiéuxungstepmotor/servomotor.

Cl Inputsensorchongket liéu 1(jam).

C2 Inputsensorchongket liéu 2(jam).

C3 InputClickluingoaivi.Chircnangtuongduongvai“Clicklui
A"+ “Click luiB”.

C4 InputClickluingoaivi.Chicnangtuongduongvai“Clicklui

A+ “Click luiB”.

C5 InputRUN®tr Xa.

C6 INputSTOPtr xa.

C7 GK4.Inputsensormau?.

C8 GKa3.Inputsensormaul.

C9 GK2.Hall 2 Input (Pdivéil cam tngtlr) .

C10 GK1.Hall 1 Input (P6ivéi2 cam tngtlr) .

~ CHUONG4 LAPPATVA PIEU CHINH
84.1 Lapdatsensor
§4.1.1Hallsensor
DicdiémquantrongcuaHalllanéphdihophoatdongciamotorchinh
vamotortruckéo.Hoatdongnhumaotmayphénchiathoigian,ndéphananh
chuky, phavacac théng tin khac ciia may co khi.Néu thong tin nay bisai

dicbiét thi cac chucnangc6thébi thaydoi.

Xéacnhgn phiénban:Khi dat hang,can xac dinhs hiéu phién ban. Néu
khongchlngtdi sécap phién banchuan.Khi khach hanghi¢uchinh tng dung nao
thiphaixac nhan, s6 hiéu phién banséhiénlén giao dién van hanh.

§1.3Pactinhkythuitchinh:
1. Ngudn dién: 220V AC+10%;50Hz/60Hz
2. Kichthudc:240mm(ngang) x 122mm(cao) x 110mm(sau) hoac
304mm(ngang) x 138mm(cao) x 120mm(sau)
Tansé xung:200 ~9500 Hz
Hiénthi:LED, 4 cirasd
. Driver hd trg: 2truc
.Phanmém:Rigour Il Ver 4.0

oo s w

CHUONGII THAO TAC
§2.1Mitbanphim
- Hall --Dauhiéumau- Lwudéng
Chay tachbao Sensogmau Xun GKl1 GK GK3_ GK4 GK5
R e 0 “eo

® O O
Sbx4p Sédém
idd HM5E"
Toc do Dodai
e 0890

Hinh1l Hiénthikhi vin hanh

§2.1.1Cacdénbaohiénthi

Déphan biét tinhtrang“dang cai dat” vatinhtrang“dang van hanh”,du
motorchinhdangchayhaydangngungtadéugoiddlatinhtrang“dangvan
hanh” Khidangvanhanhthibanphimnhuhinh1.Cacdénbaovaciraso
hiénthitinhtrangvanhanhva tiéndovanhanh.Ynghiacuadénbaova thong sdctra so
nhusau:

Chay:Motor chinhchay/ngung.Chép:motor chinh vuot toc.

Téch bao:ddng bo vaéi tin hidutach bao, cho biét dangtach bao.

DAuhiéumau:Sang:dangchonmau khi sanxuit baomau.Tdt: ngung
chonmaukhi sanxuit baotring. Khimotorchinhngung,dwocphépan  phim
“Dduhiéuman”dé hiéuchinh.Chép:Chic nangty kiémsoat,dnphim  “Tuw
Kiémsodt” déchon hoic tat chircning nay.

Xung:cho biét Output CP1 vaCP2, dangClickhoic dang kéonguyén liéu.

GK1: cho biét Hall 1dang vao. S&ng: vi tri tirtinh (vi triA/C).Tdt: Vi tri



khong(vi tri B/D).
GK2:cho biét Hall2dangvao.Sang:vitritirtinh(vitri E). Tdt: Vitri khong (vi
tri F).
GK3:chobiétSensormauldangvao.Saukhitukiémsoat,Anphim
“Cuctinh 1 ”déthaydoicuctinhvao.Sang:dangchonmau. Tdt:khéng chonmau.
GK4:cho biétSensormau2  dangvao.Saukhity  kiém  soat,Anphim
“Cuctinh2”déthaydoicuctinhvao.Sang:dangchonmau. Tdt:khong chonmau.Khi
dung driver 2 truc thi sensor maucétac dung (XC2005S).
GK5:chobiétdangdungtrucluudong.Saukhitykiémsoat,anphim
“Cyrctinh3”déthaydoicyctinhvao.Sang:trucluudongdangavitrithap.
Tat: vi tri cao.Khi méy 3bién kinthi sensor cétéc dung (XC2005S).
<S6dém>:Sblugngbaosanxuit.Sdluongbaosanxuit=Slankéo
+boi séchuyén.
<Soxap>:Khisédém dumotxapthisddém bixoavasdxaptangthém
1.
<Ppdai>:Chiéudaicuabao.Chiéu daiphai kéo=chiéudaibao+hoisd
chuyén.
<Técdd>:Sdlankéobaochomdiphdt,ciinglaslaniamviécciia motor
chinhtrongmai phut.
§ 2.2Banphim
Pégiamsdlananphim,phanléncacphimtrénbanphim déuduocthiét
kécochtrcnangkép, nghialavsi diéukién khécnhauthichingcochuc niang khéc
nhau. Xemynghia cacphimé bang dudi day:

Bangl1Giaithichchireningeacphim

Tén phim Pang vin hanh Pangcaidit
RUN Khgidongmotorchinh. Khéng dung.
STOP Ngungmotorchinh. Huybo cachiéuchinh,trolai

trangthaivanhanh.

Luucac thongso, trolaitrang

SET Chuyénsangtrangthaicaidat. thai vanhanh,

PARAMETER | Chuyénsangtrangthaicaidat. Luan chuyen sangtham soke

tiép.
Xodakytuthap/ ky tu caoctia Lens

O/CLEAR sodém/séxap. S0°0
1/SELETEST Zl)gt/Dongchuc nangty kiém Sé41°
. Click motortruc kéoBtdi. Lins
2/ClickB (XC2005A.S) S62
3/ClickA Click motortruc kéo Atéi. S6°3’
4/Dauhiéu S R IR
mau Hiéuchinhsensormau. So¢4

Ngung détach | Khi dém téi s6P02,trongchukykétiép,motor truckéo
0001 bao, trihoan khongkéoliéudvi tri A va séngungmotorchinh dé _téCh
thoigiankhéi baod vi triB.SauthoigiantrihodnP06mayse chaylai.
dong
Ngung détach Khi dém t6i soP02 trongchukyketlep motor truckéo
0002 | bao,khdng chay khongkeolleuow tri A,vasé ngungmotorchinh dé tach
lai. baod vj triB.Khdngchay lai.
Khi dém tGi sOP02,trongchukykétiép,motor truckéo
& VitriA thdi lui mgtkhoangCO3,ngung kéo liéutrong
0003 | Méy cit nhiét thoigiantach bao(citkhdng).Phans6 chdnP06chobiét
solancatkhong Khi kéoliéutrolai,khoangbuCo3la
doancé tansbcao.
Thoiluitrwée Moichuky, saukhidénvi tri E, thoilui 10buéc, khikéo
0004 | mgicap nhiét | liéus doantansdcao,bul0busce. Tachbaovangung
choméaycit ddngthoi cho citnhiét.
Motortruc kéo chaydongboa vi tri A,motortruc kéo A
dotimdauhisumauGK3,motortruc kéoB ngungs vi tri
0005 | 3 pien kin thipciia truc lwudéng. Viéc tachbaogidngnhu may
phéth@ng.
(ThongsonaychidingchoXC2005S;A).
Ko . g Khingunghoac tdchbao,kéomotland vitrisaucungA.
0006 N"}V‘"““"‘Y Nhungthaotackhaccunégglon hu 0Q02“TAchbaova
cuon _ Bing 5 ¥g,glmg,u emc omay
co1 "w Gidithich
Chuén bi X=0: tryctiépkhaidongmotor chinh.
——X | knoidong | X=1: Kéoligutrudc,saudé moichaymotorchinh,
R X=0: Napliéukhdngtuythugcmotorchinhnhanhcham,
" dTi%chl;lginh tu dongthayddi tbedonaplieu.
== |z X=1: Napliéutuythuocmotorchinhnhanhcham,ty
tan so R Z: A an A
dong thaydoi tocdonap liéu.
Sélrong X=0: Mottruc/servo.
R truc X=1: Haitruc/servo.
Cit khéng | X=0: Khoéngcochtre nangcatkhongkhdidong.
X ___ | khi khéi X=1: Computercanciitheomotorchinhsaukhikhoi
dong dong,cét khdnghainhat,téi vi trinapliduA.

GhichG:Chi  c6XC2005S; A  m¢idungduocchomday3biénkinhoac  may
haitruc,conXC2005D;B thikhong.Néucaidatcuangépthikét quavanla maymot
truc/ thongthuong.

Néuchonchucnangcatkhdngthiphanchuanbikhgidongmacnhiénla truc tiép
khéidongmotorchinh.



theo.NhungnéudiéuchinhP01(baogomdoluang)sékhdnganhhusngtsi

P00.Véi cac loai may khéc, thongsoP01 khdng bi anh hudong.
Chiéudaibaocothéduoccaidat bangtay,ciingcothé dothuctébang cachding

dau hiéumaudé do.Cachlamnhusau:Choncachddtheodau hiéu

mauvamachiienangtukiémsoat. AnClickA’hozc ClickB’liéntiép2 lan dédo dau

hiéumau.P00 (hoic P01)sé duogcdo.

§ 3.2.3D0d4Auhiéumau(P03)/Butrirdduhiéumau(C04)
KhimircdodauhiéumauFlw=0 hethéngsedodéuhieumaukhong
gigihanchodénkhivugttoc.Néukhong, hethongsedotrongphamVIda
chon,ngoaiphamvinay,viécdotimsésai.Néusai3lanliéntiépthimaysé
ngung.
Khi muacbutrr ddu  hiéumauRpa= 0,thi héthéngs&tudongchomuircbl
trir. Thongthuong, micbutrirla  21an.Dacbiét, khimecdd dau  hidu  mau
Flw=0thimacbutrirdauhiéumauRpaségittdida=99.Néucahaimirc

oo | oot s
N e
7/Cye tinh3 Eriiggggﬁ(nél%ﬁfensonmc 67
8/Cuc tinh2 %;fzgc tinhctiasensor mau2 Séeg’
9/Cyc tinh1 ?(;)ll(c;c tinhctiasensor maul $6°9°

§2.2.1GiaithichphimClick n

Chirc nangcuiacacphimClicktuytheoloaimdy. Xinxemcythédbang
2.

Dotimdauhi¢gumau: Khi san xuatbaomau. Sau khi thaphim Click ra,
motortruc kéo bat daudotim dau hiéumau dénkhichonduoc dau hiéumau hoac

naydéu khacO thi hai thdngsé nay s& nhu bang sau:
le——— Chiéudaikéoliéuda chon —————»|

«—— Chiéudaikéoli¢uthyc t¢ ~——>

Murcbudiu Mucedotim
* hiéumauRpa ™% diuhicumau

khi antiép phimnay thi méi ngung do tim.
Pochiéudai:Khidiuhiéumautécdong,méchucnangtukiémsoat,
anphimliéntiéphailinphimClickAhozcphimClickBdédotimdauhiéu mau,ldc
| d6may bt dau dochiéu dai cua bao.

Bing 2 Chircniing phim Clickchocécloai may khacnhau

Dénghi: MircbidauhigumauRpa=2 « Phamvidsimdbuhicums [Loai mdy Ténphim Chikcniing
X Muedotim dauhi¢umau amvidotimdauhieumau ClickA toi Click motortruc kéotéi/ dangdodauhiéu mau.
Hinh3:Nguy#n lydo tim diu higu mau Mottruc ClickAlui Click motortruc kéo lui/ tharavangung.

§3.2.4 Tansomax.(P04)/Tansdbandiu(P08)/Tanso6Click

Click tir xatoi

TuongduongvdiClickAtdi.

Click tur xalui

TuongduongviClickAlui.

(P09)

Tanso ban dau (POS)Iatan sdlicmotortruckéo bat dauchay hodc ket thic.
Tansd bét dducangthapthitc do gia técban diucangcham.Chon tan sé ban dau Haitruc
thap (=500Hz) thiduongcong glatoc s&thap hon. ) . ’
Néucé duchiéu dai thi thi tin smamotortruckéocothé dat téi goi 1a tansd
max..Néukhdngthimotortruckéoséngunggiatoctrugckhi ~ déndiém  giira.

ClickA téi Click motortruc kéo Atéi/ dangdodauhiéu mau.
ClickB taoi Click motortruc kéo Btéi/dangdodauhiéu mau.
ClickAlui Click motortruckéoAlui/Tharavangung.
ClickBlui Clicklui motortruckéoB/ Tharavangung.

Click tir xatoi

TuongduongvaiClickAtdi +ClickBtai.

Click tir xalui

TuongduongvgiClickAlui + ClickBlui.

Tansbcangcaothibinhquangiatbccangcaonén  doansauciia dudngeong  giatdc
chiryéu la dotan sdmax. quyétdinh.
Khimudndotimdauhiéumau/traliéu/ClickthidungtansClick
(P09).
Babién
§3.2.5Cacloaimay kin
Bang 4 Cac loaimay

Gidithich
Khi dém t6i soP02thitichbao. Trongthoi giantachbao,

C00 Loai may

ClickA téi Click motortruc kéo Atgi/ dangdodauhiéumau,
dénkhitrucluudongdénvi tri thap.
ClickB tai Click motortruc kéo Btéi,dénkhitrucluuddong
dénvi tri thp.
ClickAlui Click motortruckéoAlui,dénkhitruclurudéng
dénvi tri thp.
Click Blui Click motortruckéoBIui, Tha ravangung.Néutryc

luudongo vitri cao, motortruckéoAsg theo clicklui
chodénkhitruc lvudongdénvi trithap.

Click tir xatdi

TuongduongvdiClickAtdi.

Click tir xalui

TuongduongvGiClickAlui.

motorch|nhkhOngngungmavantleptucnap ligu.Néu
tachbaod vi triBthi cothé citkhdngmotnhat.Chiéu rong
cta tin hiéutachbaobingphannta cua P06.

0000 | Mayphdthong




§ 2.2.2 Stidungphimcyctinh i
Phaikhéidongchircnangtukiémsoattrudckhithaydoicuctinh. Khi
chondau hiéu mauvadenchithi sang thi cuctinhmdi chi chinhxéc.

CHUONG3 PIEU CHINH CACTHONGSO
§3.1 Hiénthicacthongsd
Manhinhkhi cai dit gidngnhu Hinh2.Dén béo‘GK5°cho biét dang
maohay khoa.Khi khoa,chi cothé diéuchinh6thdngsd dau (P00 ~P05).Mat khau
gbckhong hiénthi.

Mo khoa
O O O O O O O O o
Kyhiéu thongsé Gié trithong sbgbc
FPOU DEALN
Tén thong s6 Giatri thongsShiénhanh
L ERE OHS0

i ) Hinh2 Hién thikhi caidat

83.2Ynghiacacthamso

Ynghiacécthdngsénhutrongbang3.P00~P012 lacacthamsohé
thdng.C00~C07lacachangsdhéthong. Khisirdung,khdngcanhozcitcan
diéqchinhCécthf)ngsénéy.Trongcécthﬁngsé,PQGNPlS,COO~C07duqc bao
vébangmat khau, ngudico quyénméi dugediéuchinh.
§ 3.2.1Matkhau(P05)

Mat khau dungdé giaoguyénhanchongudi van hanh va dé& phongcéc
thongsd bi diéuchinhtrai phép.Khichua maokhda,chidugephép diéu chinh
cacthdngsbP00~P05.Banthanmat khau ciingdugematkhau bao vé.Nghia 1a phai
nhapmat khaugdc roi moi duge thay ddi mat khau.Néuddi matkhau thanh
‘1111° (caidat lacxudtxuong)thi hé thong s& ludnluén ¢ tinhtrangmé
kh6a.C00~C071a hangsohéthong.Mat khauctiachiingla‘9999’.Saukhi nhapmat
khau, héthongdwoc  duytri  dénkhingunghoic  Reset — dongthoimat
khauciicgiatridénkhiluumatkhaumai.Dodd,détranhmatmatkhau ~ hodc  bi
diéuchinhtraiphép, dénghisaukhicai dit xong, anphim Reset.Néu quénmat
khau,thi phaihoinha san Xxut.

Bang 3 Ynghiacac tham sb

Ky A Khodng o
higu Tén caidiit Cha thich
P00 | Len 5~9999 Chicudai cua bao.Donvi:mm. Xem chi tictd

§3.2.2.

po1 | Len 5~9999 Chiéudai cuabao.Dungcho2tryc.Donvi:mm.
Xem chi tiéto §3.2.2.







po2 | pil 1~9999 Sébaotrgnglxﬁg. Khi dﬁlxﬁp thi s& tach bao
ra, tra vé s00, vasoxap tanglénl.
Dotheodauhiéumau.Ponvi:buée cia xung. Do

o3 | Flw | 0~60 theobudc 16nnhét cua dauhigumau.Khi Flw=0,
dokhonggidi hantgikhivugt toc. Xem chi tiét &
§3.2.3.

P04 | Pek 2000~9000 | Tansomax.Ponvi: Hz. Xem chi tiét & §3.2.4.

P05 | Cod Sodkytu Matkhau.Xem chitiét ¢ §3.2.1.

P06 | Dof 0.2~9.9 Th(‘)’igiantr?hoél_’ltécf/]bao.DonViO,lgiﬁy. Thoi
gian thuchiénviéc tachbao.

P07 | Dub 1~4 Boisochuyéndi.1:khongboi chuyén.2-4:Bgi
sochuyén. Xembang6vehoat dongOutput.

P08 | Nep 200~2000 | Tansobandau.Ponvi: Hz.Xem chi tiét ¢ §3.2.4.

P09 | Nep 200~2000 | TansoClick.bonvi:Hz.Xem chi tiéts §3.2.4.

P10 | Jam 0~99 Thdigiantrihoénchéng[(et Iiéu._ Donvi: 0.1
gidy. 0: Khong thtr chongket liéu.

. —~ Tinhiéuanalog vao ctiamotorchinh. Donvi:
P11 | Ami | 0100V | T g
P12 | Afd 0~10.0V gif\r}iéuanalog vao ciamotor nap liéu.Ponvi:
~ Caidatsotrung. Khidénsotrungthi trg mat.Cai

P13 | Fun | 179 iy & g

P15 | Ver Kyhiéuphién banphan mém.

C00 | Typ 0~6 Kiéu may. Xemchi tiétd §3.2.5.

C01 | Opt 0000~1111 | Phanchonthémkiéu may. Xemchi tiéto §3.2.5.

C02 | Dim 30.0~299.9 | PBuongkinhrulocaosu. Bonvi: 0.1mm.

co3 | brw 1~99 Sf)bucirclui, lai.Donvi:budexung.Sobude Iui lai
cuamay catnhiét.

—~ Butrtr dauhiéumau.Donvi: Budcxung. Xemchi

co4 | Rpa | 0799 iét 6 §3.2.3.

co5 | saf 0.1~9.9 T‘h_(‘yigiantr’ihoénkhc’r_id(f)ng.Donvi: 0.1giay. Co
c0i canhbaotrudckhikhdi dong.

C06 | Alm 1~20 Canhbaotach bao.Cocanhbaotrudekhi duxap.

co7 | Pin 0~50 Trihodnlaplai.bonvi:Bude. Khi dénsolaplai,

chiéudaibaothtr nhutduockéodai.

§ 3.2.2Chiéudai(P00/P01)/ S6dém/ Bisdchuyén(P07)
Véiloaimay3biénkin,boiséchuyéncothélénhonl.Héthongsaty
dongtinhchicu dai vat ligu dugckeo. Cong thire tinh nhu sau: i
Chiéu daivat liéu dugckéo=chiéu daibao +Boi sochuyén
S6 @ém= Sélan kéo lieu ~Boi sbchuyén
V6i céc loai may khac,bén trong hé théngse chon boi séchuyén= 1.
Véiloaimay  haitryc,c62  chieudai  bao.POllachicu daithirhai. Trén
nguyéntac,P01=P00.Neuthaydo6iP00thiPOlclingdongthoithaydoi theo.
Tuongty, néu dung dau hiéumau dédo POOthi PO1 ciing s& thay doi



